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NOTE GENERALI

DIFF. DI QUOTA h=0,09 h =-8,90 h=-3,89 h =-20,25 h=4,10
LIVELLETTE DISTANZA L=242,58 L =308,50 L =626,07 L=991,65 L=2002,63
PENDENZA i =0,04% i=-2,88% i=-0,62% i =-2,04% i=0,20%
Num 1 Num 2 Num 3 Num 4 Num 5 ZO.._.>“ o
Pr 242,58 Pr 551,08 Pr 1177,19 Pr 2168,8( Pr 4171,43 [l diagramma di visibilita & stato redatto confrontando la
Qt 76,456 Qt 67,559 Qt 63,671 Qt 43,422 Qt 47,522 visibilita disponibile per I'arresto del veicolo con quella
R 7766,00( R 3000,00( R 18520,00( R 20000,00( R 20000,00( necessaria in base alle caratteristiche geometriche del
T 113,418 T 33,948 T 131,576 T 224,659 T 71,564 tracciato, al diagramma di velocita e al coefficiente di
v 226,864 SV 67,908 SV 263,178 SV 449,346 SV 143,134 Nel determinare la visibilita disponibile si & ipotizzato un
modello 3d del nastro stradale con la presenza costante di
una barriera di sicurezza ai margini del pavimentato (termine
banchina). (VEDI SCHEMA SEGUENTE)
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Nel caso che, dal confronto tra distanza disponibile e distanza
d'arresto risulti un deficit, si evidenziano le modifiche da
apportare allontanando le barriere spartitraffico o laterali
tramite I'allargamento delle banchine o, in apposita riga
"NOTE" eventuali diverse indicazioni in base alla reale
configurazione di progetto (assenza di barriera di sicurezza, o
s ¥ e altro ostacolo presente.
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T~ Le velocita di progetto indicate nell'apposito diagramma sono
// / congruenti con gli interventi mitigativi (limiti di velocita) indicati
~] | / nelle planimetrie di segnaletica
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SCALA QUOTE 1:500
SCALA DISTANZE 1:5000
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ETTOMETRICHE 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 a1 42 43 44
a2 R=0920000 4. s00
L - 48,480 A=3068812 Sv=93,526 27 V=102, L = 161,209 an 2 L = 201,859 3 L=197,012 e 4
ANDAMENTO PLANIMETRICO T = R A TESTE 57 svireeos  Aommmuose=E 22 A= 1633333 Sv=sa57a7 Sv=73304 A= T633,333 ST=5ttid A=06,000 5765 557 Sv=1020,947
R =1290,000 R =4900,000 R =1500,000
Sx 2,500% 4,351% . 2,500% 2,500% 3,505% . 2,500% 2,500% 2,500% 2,500% 2,500% 3,182% . 2,500%
Lo 0120133 Di=-0133% o g% Di=0,040% Di=-0,040% o . Di = 0,022% Di =-0,013% in
SOPRAELEVAZIONI e % ST 020 Di=—0;040% B=0,0469 ~ 0202 Dir=—6,622% Bi=0,043¢ ~%37
Dx -2,500% -2,500% -4,351% -2,500% -2,500% -3,505% -2,500% -2,500% -2,500% -2,500% -2,500% -3,182% -2,500%

Diagramma di visibilita

=== Djstanza di visuale libera
=== Distanza di visuale libera per il sorpasso
=== Visibilita per I'arresto

=== Visibilita per il sorpasso —— T

SCALA DISTANZE 1:5000

Diagramma di visibilita inverso

=== Djstanza di visuale libera
== Distanza di visuale libera per il sorpasso

=== Visibilita per ['arresto . . . . . .
— Visibilita per il sorpasso m :m m Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori
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ITINERARIO

TRAPANI - MAZARA DEL VALLO

VARIANTE ALLA S.5.115 "SUD OCCIDENTALE SICULA"
DALLO SVINCOLO "BIRGI" SULLA A29/DIR AL COLLEGAMENTO ALLA S.S. 115 AL KM 48+000

1° STRALCIO FUNZIONALE MARSALA SUD - MAZARA DEL VALLO

PROGETTO DEFINITIVO coD. PATS7

PROGETTAZIONE: ANAS - DIREZIONE PROGETTAZIONEE E REAUZZAZIONE LAVOR

PROGETTISTA E RESPONSABILE DELL'INTEGRAZIONE
DELLE PRESTAZIONI SPECIALISTICHE:

Diagramma delle velocita Ing. Antonio Scalarmandré
Ordine ing. di Frosinone n. 1063

GEOLOGO:

Dott. Flavio Capozucca
Ordine geologi del Lazio n. 1599

Ext—
Allargamenti visibilita sinistra
Int— COORDINATORE PER LA SICUREZZA IN FASE DI PROGETTAZIONE
Int— Arch. Roberto Roggi
Allargamenti visibilita destra
Ext— 2 VISTO: IL RESP. DEL PROCEDIMENTO
W, R = 920,000 Ing. Luigi Mupo
. . L L=161,209 . 2 " L=201,859 ) 3 . L=197,012 4
Andamento planimetrico T ﬂ“,: D005~ 14,5 222 A= 1633.333 Sv=544 424 A= 1633333 SV=Sii et
/056" Dritg: . e 5,056 au=0,056 Dr=2530 S Tau=-0,056 Dr=2, Sv= Hmmm%%%o\w 43,3303
s ASSE PRINCIPALE
. . R = 7766,000 g2 R = 18520,000 i=-20429 R = 20000,000 R = 20000,000 ) o ) o o ) )
Andamento altimetrico L =226,837 T L= 263,152 =635 415 L=449,318 L=143,132 \ Diagrammi di velocitd e visibilitd Asse Principale Tav. 1/4
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