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DIFF. DI QUOTA h=-4,73 h=3,56 h=5,43 h=-10,26
LIVELLETTE DISTANZA L = 898,47 L=2100,29 L = 438,34 L=1062,31
PENDENZA i=-0,53% i=0,17% i=1,24% i=-0,97%
NOTA:
Num 12 Num 13] Num 14 Il diagramma di visibilita & stato redatto confrontando la
Mm wawwmmm M” Gmwwp Mﬂ GM%WM visibilita disponibile per I'arresto del veicolo con quella
R mooom oo R moom 000 R Nooom oo necessaria in base alle caratteristiche geometriche del
T 174,074 T 42,783 T 220,434 tracciato, al diagramma di velocita e al coefficiente di
Fr 0,303 Fr 0,114 Fr 1,215 aderenza m.cﬁom,.:mam_m..: o o
Sv 348,141 Sv 85,579 Sv 440,874 Nel determinare la visibilita disponibile si & ipotizzato un
modello 3d del nastro stradale con la presenza costante di
una barriera di sicurezza ai margini del pavimentato (termine
banchina). (VEDI SCHEMA SEGUENTE)
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Nel caso che, dal confronto tra distanza disponibile e distanza
d'arresto risulti un deficit, si evidenziano le modifiche da
apportare allontanando le barriere spartitraffico o laterali
tramite I'allargamento delle banchine o, in apposita riga
"NOTE" eventuali diverse indicazioni in base alla reale
configurazione di progetto (assenza di barriera di sicurezza, o
altro ostacolo presente.
Le velocita di progetto indicate nell'apposito diagramma sono
congruenti con gli interventi mitigativi (limiti di velocita) indicati
nelle planimetrie di segnaletica
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Diagramma di visibilita
=== Distanza di visuale libera
== Distanza di visuale libera per il sorpasso
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Diagramma di visibilita inverso
=== Distanza di visuale libera
=== Distanza di visuale libera per il sorpasso
== \/isibilita per I'arresto : H : H : : :
I per Direzione Progettazione e Realizzazione Lavori
=== \/isibilita per il sorpasso \ \
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VARIANTE ALLA S.S.115 "SUD OCCIDENTALE SICULA"
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