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—— Distanza di visuale libera per I'arresto
— Distanza di visuale libera per il sorpasso PROGETTAZIONE: MANDATARIA: MANDANTI:
—— Visibilita per 'arresto L1 BBy~ No.Do. e Servizi s.L. secis cngeanes
—— Visibilita per il sorpasso RAGCRUPPAMENTO _-_ .
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\ /,///'/7 /,//// IL RESPONSABILE DELL'INTEGRAZIONE DELLE PRESTAZIONI PROGETTISTL:
— _ SPECIALISTICHE: . .
o - Arch. Gluseppe [uciono - Sieeco eng. st Ordine Architetti i Reggio Cal. n. AZ316
I - / Ing. Antonino Alvaro — SIGECO ENGINEERING srl / fr Tuees ) )
- o P Ordine Ingegneri Provincia di Cosenza n. AZ282 r1g. /’0/70?5C0 %/CC/ — /DROSTRADE sri Ordine Ingegneri Cosenza n. A922
///“,7,,,,7——7//”’ \/ ////// IL COORDINATORE PER LA SICUREZZA IN FASE DI PROGETTAZIONE: Ing. Carmine ]GU/dO = NODO. e Serv. il Ordine Ingegneri Cosenza . A1379
- ) S S _— //79 Sandro D/‘QOS 1N/~ Ordine Ingegneri Belluno n. A457
- - - — Arch. Glus eppe Luciono = SIGECO ENGINEERING sri //79 Antonio Barcr - s Fng. sri Ordine Ingegneri Cosenza n. A1003

Ordine Architett/ FProvincia di Reggio Calabria n. AZ376

Allargamenti visibilita sinistra

4,050

4,050

| GEOLOGI:

Dott. Geol. Domenico Carrd— SIGECO Eng. srl Ordine Geologi della Calabria n. 641
Dott. Geol. Francesco Molinaro — SIGECO Eng. s Ordine Geologi della Calabria n. 1063

GRUPPO DI PROGETTAZIONE:

3,690

VISTO:IL RESPONSABILE DEL PROCEDIMENTO:
/ng. Antonio Marsella

Allargamenti visibilita destra

Confronto per l'arresto (> )

PROTOCOLLO: DATA:

Ing. Ovidio taliano — SIGECO Eng. sri Ordine Ingegneri o Reggio Calabria n. A2177
Arch. Alessandra Alvaro — SIGECO £ng. sri Ordine Architetti Cosenza n. A1490
/ﬁg‘ Gaetano ZL/,OO — SIGECO Eng. sri Ordine Ingegneri Cosenza n. AS385

Geom. Giuseppe Crispino - SIGECO Eng. srl Collegio Geometri Potenza n. 2296
Ing. Faola Jucci - IDROSTRADE sril Ordine Ingegner’ Cosenza n. AS488

Ing. Mario Francesco Ferri — IDROSTRADE sri Ordine Ingegneri Cosenza n. A3784
Arch. Simona Tucci — IDROSTRADE srl Ordine Architetti Cosenza n. A1637

/ﬁg‘ Roberto Scrivano — NO.DO. e Serv. sril Ordine Ingegneri Cosenza n. A2061
//)g, Emitiano  Dormestico— NO.DO. e Serv. s Ordine Ingegneri Cosenza n. A5501
Geol. Carolina Sirmone — NO.DO. e Serv. srl Ordine Geologi della Calabria n. 730
/ﬁg. Glort g/O Barci — BARCI Eng. srl Ordine Ingegneri Prov. di Cosenza n. A5873

Confronto per l'arresto ( <)

Confronto per il sorpasso ( >)

Progetto Stradale
Asse Principale

Profilo longitudinale e diagrammi di velocita e visibilita TAV 01

Confronto per il sorpasso ( <)

Distanze utili per il sorpasso (>)
L tot: 5226 m c.a. 36%

Distanze utili per il sorpasso (<)
L tot: 5112 m c.a. 35%
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