
Diagramma di visibilità
Distanza di visuale libera
Visibilità per l'arresto

SCALA DISTANZE 1:1000

100

200

300

400

50

60

70

Diagramma delle velocità

0,
00

0

10
,0

00

20
,0

00

30
,0

00

40
,0

00

50
,0

00

60
,0

00

70
,0

00Progressive

18
7,

06
1

17
7,

68
1

16
8,

30
1

15
9,

23
1

15
0,

23
9

14
1,

55
6

13
3,

10
7

12
4,

85
3Distanza di visuale libera ( > )

71
,7

95

71
,7

93

71
,6

21

71
,6

56

71
,7

27

71
,5

68

71
,5

68

71
,5

68Visibilità per l'arresto ( > )

Confronto ( > )

Ext

Int

Allargamenti visibilità sinistra

Int

Ext

Allargamenti visibilità destra

L = 118,287Andamento planimetrico

Andamento altimetrico

0Ettometriche

100

200

300

400

50

60

70

52
0,

00
0

53
0,

00
0

54
0,

00
0

55
0,

00
0

56
0,

00
0

57
0,

00
0

58
0,

00
0

59
0,

00
0

60
0,

00
0

61
0,

00
0

62
0,

00
0

62
6,

61
1

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

71
,7

03

71
,7

03

71
,7

03

71
,7

03

71
,6

16

71
,6

16

71
,6

16

71
,6

16

71
,6

16

71
,6

16

71
,6

16

71
,6

14

Vp 60,00

48
0,

00
0

49
0,

00
0

50
0,

00
0

51
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

73
,0

62

71
,9

58

71
,8

50

71
,7

73

80
,0

00

90
,0

00

10
0,

00
0

11
0,

00
0

12
0,

00
0

13
0,

00
0

14
0,

00
0

15
0,

00
0

16
0,

00
0

17
0,

00
0

18
0,

00
0

19
0,

00
0

20
0,

00
0

21
0,

00
0

22
0,

00
0

23
0,

00
0

24
0,

00
0

25
0,

00
0

26
0,

00
0

27
0,

00
0

28
0,

00
0

29
0,

00
0

30
0,

00
0

31
0,

00
0

32
0,

00
0

33
0,

00
0

34
0,

00
0

35
0,

00
0

36
0,

00
0

37
0,

00
0

38
0,

00
0

39
0,

00
0

40
0,

00
0

41
0,

00
0

42
0,

00
0

43
0,

00
0

44
0,

00
0

45
0,

00
0

46
0,

00
0

47
0,

00
0

11
7,

02
6

11
0,

24
9

10
5,

38
2

10
6,

68
3

12
2,

91
0

17
4,

48
1

17
9,

80
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

12
1,

52
2

11
5,

38
1

40
0,

00
0

40
0,

00
0

94
,2

93

10
0,

89
8

10
3,

50
7

40
0,

00
0

12
5,

22
9

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

40
0,

00
0

71
,5

68

71
,5

68

71
,5

68

71
,5

68

71
,5

68

71
,5

68

71
,5

68

71
,5

68

71
,9

17

72
,5

15

73
,1

34

73
,7

75

74
,3

65

74
,3

65

74
,3

65

74
,3

65

74
,3

65

74
,3

65

74
,3

65

74
,3

65

74
,3

65

74
,3

65

74
,3

65

73
,9

40

73
,4

53

72
,9

84

72
,9

84

72
,9

84

72
,9

84

72
,9

84

72
,9

84

72
,9

84

72
,9

84

73
,1

25

73
,0

14

73
,1

83

73
,1

40

73
,1

08

73
,1

02

73
,1

03

A = 85,000  Sv = 28,900Tau = 0,058  Dr = 0,139 R = 250,000
Sv = 43,926  a = 11,1858

1
A = 85,000  Sv = 28,900

Tau = -0,058  Dr = 0,139

L 
= 

3,
11

5

A = 86,761  Sv = 28,920

Tau = -0,056  Dr = 0,134
R = 260,284

Sv = 84,107  a = 20,5713

2

A = 86,761  Sv = 28,920Tau = 0,056  Dr = 0,134
L = 186,563 L = 74,972

5 6

i = -0,984%L = 112,620
R = 1500,000

L = 44,885
i = -3,977%L = 102,603

R = 2000,000
L = 28,396

i = -2,557%L = 73,722

1 2 3 4

Il calcolo delle visuali libere è stato 
effettuato tramite una analisi in continuo 
su di un modello tridimensionale semplificato
riportante, a favore di sicurezza, l'ostacolo

(barriera di sicurezza) in sx e dx sempre a 
filo pavimentazione secondo gli schemi seguenti:
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NUOVI SVINCOLI

Nuovo svincolo di Paulilatino al km 120+000
Diagramma di velocità e visibilità - Tav. 2 di 5
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