DIAGRAMMA DI VELOCITA" E DI VISIBILITA" — RAMPA C

I calcolo delle visuali libere & stato
effettuato tramite una analisi in continuo

su di un modello tridimensionale semplificato
riportante, a favore di sicurezza, I'ostacolo

(barriera di sicurezza) in sx e dx sempre @
filo pavimentazione secondo gli schemi sequenti:
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S.S. 131 di "Carlo Felice"

Adeguamento e messa in sicurezza della S.5.131
Risoluzione dei nodi critici - 2° stralcio dal km 108+300 al km 158+000
Intervento nuovo Svincolo di Paulilatino al km 120+000
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