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Allargamenti visibilità destra

1Andamento planimetrico

Andamento altimetrico

0Ettometriche

A = 76,268  Sv = 75,543

Tau = -0,491  Dr = 3,062

A = 76,268  Sv = 52,880

Tau = -0,240  Dr = 1,057
R = 110,000

Sv = 63,290  a = 36,6291

2

A = 76,500  Sv = 53,202Tau = 0,242  Dr = 1,070 L = 172,391
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Il calcolo delle visuali libere è stato 
effettuato tramite una analisi in continuo 
su di un modello tridimensionale semplificato
riportante, a favore di sicurezza, l'ostacolo

(barriera di sicurezza) in sx e dx sempre a 
filo pavimentazione secondo gli schemi seguenti:
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NUOVI SVINCOLI

Nuovo svincolo di Paulilatino al km 120+000
Diagramma di velocità e visibilità - Tav. 4 di 5
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