
Andamento planimetrico

i = -4.971%L = 12.432
Andamento altimetrico

0Ettometriche

0.
00

0

10
.0

00Progressive

100

200

300

400

R = 90.000
Sv = 10.291  a = 7.2793

60
.0

00

70
.0

00

75
.3

78

Diagramma di visibilità
Distanza di visuale libera
Visibilità per l'arresto

Scala distanze 1:100

100

200

300

400

Diagramma di visibilità inverso
Distanza di visuale libera
Visibilità per l'arresto

Scala distanze 1:100

100

200

300

400

0

10

20

30

40

Diagramma delle velocità

Ext

Int

Allargamenti visibilità sinistra

Int

Ext

Allargamenti visibilità destra

100

200

300

400

0

10

20

30

40

Vp 30.00Vp 32.93

L = 65.087

R = 750.000
L = 13.123

i = -3.221%
L = 49.822

20
.0

00

30
.0

00

40
.0

00

50
.0

00

IN
IZ

IO
IN

TE
R

VE
N

TO
- N

TE
R

SE
ZI

O
N

E
C

O
N

 S
S1

(S
TO

P)

FI
N

E
IN

TE
R

VE
N

TO
-

FI
N

E 
C

O
R

SI
A 

D
I

AC
C

U
M

U
LO

COMMITTENTE:

PROGETTAZIONE:

U.O. PROGETTAZIONE INTEGRATA NORD

ADEGUAMENTO E POTENZIAMENTO IMPIANTO DI VADO LIGURE ZONA
INDUSTRIALE

COMMESSA LOTTO FASE ENTE TIPO DOC. OPERA/DISCIPLINA PROGR. REV.

Rev. Descrizione Redatto Data Verificato Approvato Autorizzato Data

n. Elab.:

Data Data

PROGETTO DEFINITIVO

File:

SCALA:

I V 0 H D0 2

2^ FASE - PRG CON MODULO 750 m DI UN BINARIO; ACC CON
IMPLEMENTAZIONE IN APPARATO DI SEGNALAMENTO ALTO DA TRENO

A. Perego

Febbraio 2022
Febbraio 2022

C. Soave
Emissione EsecutivaA

G. Fadda
Febbraio 2022Febbraio 2022

N 0 3 0 0V8D 0 0 1 A

IV0H02D26D8NV0300001A -
V

2 6

NV03 - VIA LEOPARDI TREXENDA

NUOVE VIABILITA'

L. Stoppini

-

Diagramma di velocità e visuale libera


	Fogli e viste
	IV0H02D26D8NV0300001A - VISIBILITà-Layout1


		2022-10-12T09:30:01+0000
	Giovanni Bargellini




