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SCHEMA IMPIANTO

222277
2

Dislivello geodetico 6,5 m

Q uscente 10 I/s

IMP, SOLLEVAMENTO /////////////////////
Lungh. premente 20 m ‘ ‘
. PEAD - DN 100
Recapito
\
X
POZZETTO DI CALMA
SUTTOPASSO VIAGGIATUORI
ALLA RETE DI SCARICO
AANTA CrAVE — SCcALA 7500
Lon:1,45m
ALIMENTAZIONE ELETTRICA
DN 100 DN 100
Tubazione Tubazione
in Acciaio in Acciaio
QUADRO ELETTRICO
. o O Tabella 1 : Stati ed allarmi disponibili per interfaccia SEM
. . . . Tipo I/O Tipo di segnale COMMITTENTE:
e Tipologia servizio Descrizione (digitale, analogico, relé)| (stato, allarme,comando) &=
5|22 Loff : 45 cm Attiva/Ferma Pompa X Digitale Stato - input y ¥ RF/
e |e RETE FERROV/ARIA ITALIANA
M m GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE
5 Superamento livello - .
) Digitale Stato - input
DN 100 DN 100 Monitoraggio Stati | aooMO Acqua ° i PROGETTAAONE
. . . . . -
A ﬂ @ Pompa X in BmaEm:N_o:m Digitale Stato - input VY 1741FERR
Awm_mﬁoﬁm In posizione ijcm_mv GRUPPO FERROVIE DELLO STATO ITALIANE
Onmzo:m wp__m::_ Superamento Livello Critico Digitale Allarme - input
@ @ @ ® /Diagnostica
P P Fondo vasca Mancanza Tensione Digitale Allarme - input
RACCOLTA ACQUA U.O. IMPIANTI INDUSTRIALI E TECNOLOGICI
LEGENDA ELETTROPOMPE PROGETTO DEFINITIVO
Elemento Descrizione
COMPLETAMENTO RADDOPPIO LINEA PARMA - LA SPEZIA
NOTA GENERALE Elettropompe nm.::_?m_)_m mOBBmﬂm_U.___\ (n H. in EzN._oz.m. e n .H. in (PONTREMOLESE)
stand by) , equipaggiate con base di appoggio per liquidi torbidi e TRATTA PARMA - VICOFERTILE
LO SCHEMA ELETTRICO NON E' o acque impure. Con supporti scorrevoli su due guide verticali con STAZIONE VICOFERTILE. IMPIANTI MECCANICI
OGGETTO DEGLI IMPIANTI MECCANICI | raccordo automatico della bocca di mandata delle elettropompe della IMPIANTO SOLLEVAMENTO ACQUE SOTTOPASSO
% tubazione di mandata.
. SCHEMA FUNZIONALE DELL'IMPIANTO
Portata di mandata: 10 |/s; onn
a ELETTROPOMPA CENTRIFUGA [ .
DI SOLLEVAMENTO Prevalenza: 9,5 m c.a. R
Na VALVOLA DI RITEGNO A SFERA MOBILE Potenza elettrica: 5,5 kW COMMESSA  LOTTO FASE ENTE TIPODOC. OPERA/DISCIPLINA PROGR.  REV.
: : : : : I /PIO|O| |0/0 117 DX |/ T|I0|4/0(2 00/1 |A
~| GALLEGGIANTE QE. O,cmn_q.o elettrico di controllo, comando e m_nc.quNm in _ms.g_mqm @ ﬁ
<m rni ﬁ _ m.ﬁm m U O —.Q m .—..m\ Q m m m.—”m n O ﬁo n m O j.ﬁm .ﬁ_ m ﬁo nn mmm _ C n Rev. Descrizione Redatto Data Verificato Data Approvato Data Autorizzato Data
. Emissione definitva - Benti | Febbraio Agia /) | Fepbraio Febbraio A. Falaschi
N CLAPET .833:588 a B.mso\ un mm_<m308ﬁm ﬁmq303mm.3mcno\ E,, A S| e | @@W
interruttore automatico tarato. Il Quadro di manovra si interfaccera LT /4 7
NL SARACINESCA DI INTERCETTAZIONE verso il sistema SEM con stati ed allarmi riportati in tabella 1. il
,V“..,,,_"W..u*w_ al Viterd
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