Sistema inseguimento Biassiale

Sistema di inseguimento Tracking e backtracking secondo calendario solare

14.0 Tramite unita di controllo trackers con PLC

p " | / Sistema di controllo
35 35 35 (1 unita ogni 60 trackers)
Rapporto medio potenza/superficie 1MW /1.5+1.8 ha
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I 85 75 85 Orientamento inseguitori rispetto al Nord 0° + 180° (omnidirezionale)

Occupazione del suolo <10%

Range temperature di utilizzo -30°C++80°C
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I 3 moduli fotovoltaici strutture di supporto sistema strutturale Peso senza pannelli = 890 Kg / tracker
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sistema di fondazione file)
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l l Materiali utilizzati Acciaio zincato a caldo, acciaio inox, plastica resistente a
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Tipologia pannello Bifacciale

N° pannelli per tracker 24 (6 per ogni asse secondario)

Potenza pannello singolo 610+ 700 W

Potenza totale installata su ogni tracker 14.64 +16.8 kW

Stringa solare Una stringa ogni tracker

Asse primario — 1 motore 24 VDC (1 ogni 4 tracker)
Motori azionamento tracker
Asse secondario — 1 motore 24 VDC (1 ogni 2 tracker)

Sensori di controllo Vento, neve, temperatura
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