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LEGENDA

Da_sx: Distanza di visuale libera per l'arresto calcoalta in funzione della velocità di
progetto, della pendenza longitudinale del profilo e del tipo di strada per la corsia sinistra

Da_dx: Distanza di visuale libera per l'arresto calcoalta in funzione della velocità di
progetto, della pendenza longitudinale del profilo e del tipo di strada per la corsia destra

Dv,ae_sx: Distanza di visuale libera per l'arresto valutata lungo l'asse della corsia interna
sinistra

Aoa, e_sx: Arretramento dell'ostacolo per soddisfacimento verifica della distanza di
visibilità per l'arresto nella corsia esterna sinistra

Dv,ae_dx: Distanza di visuale libera per l'arresto valutata lungo l'asse della corsia interna
destra

Aoa, e: Arretramento dell'ostacolo per soddisfacimento verifica della distanza di visibilità
per l'arresto nella corsia esterna destra

Dv,a > Da: Verifica della presenza di una visuale libera per l'arresto maggiore della
distanza di visibilità
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