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INGRESSO SUD - CORSIA PER SPOLETO
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NOTA
I diagrammi sono relativi alla verifica di visibilità finale in seguito ad eventuali ampliamenti di sezione trasversale.
Il calcolo delle visuali libere è stato effettuato, a favore di sicurezza, ponendo in continuo l'ostacolo (ad esempio barriera di sicurezza) in sx e dx a filo pavimentazione.
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