SV02 Rotatoria R1 da asse US ad asse IN- SCHEMA DI MANOVRA 1

SV02 Rotatoria R1 da asse IN ad asse S- SCHEMA DI MANOVRA 4

ad asse RC -

SV02 Rotatori

SV02 Rotatoria R1 da asse US ad asse S - SCHEMA DI MANOVRA 2

SV02 Rotatoria R1 da asse RC ad asse IN- SCHEMA DI MANOVRA 8
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COMUNE : SPOLETO
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ASSE US
SV. BAIANO

USCITA SUD
Rampa monodirezionale
D.M. 19.04.2006

ASSE IN (SV02)
SV. BAIANO

INCROCIO ROTATORIA 1
categoria F2 - extraurbana.
D.M. 5.11.2001
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ASSE S (SV02)

SV. BAIANO

RAMO SUD ROTATORIA 1
categoria F2 - extraurbana
D.M. 5.11.2001
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ASSE IN (SV02)

ASSE RC (SV02)

SV. BAIANO

km 4+040.09 AP

ASSE R1 (SV02)
SV. BAIANO

ROTATORIA 1 De =40 m
D.M. 19.04.2006

RAMO DI COLLEGAMENTO
Rampa bidirezionale D.M. 19.04.2006

SV. BAIANO _-

INCROCIO ROTATORIA 1
categoria F2 - extraurbana.
D.M. 5.11.2001

SV. BAIANO

USCITA SUD
Rampa monodirezionale
D.M. 19.04.2006
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ASSE S (SV02)

SV. BAIANO

RAMO SUD ROTATORIA 1
categoria F2 - extraurbana
D.M. 5.11.2001

ASSE RC (SV02)
SV. BAIANO

RAMO DI COLLEGAMENTO

km 4+040.09 AP

ASSE R1 (SV02)
SV. BAIANO

ROTATORIA 1 De=40m
D.M. 19.04.2006
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Rampa bidirezionale D.M. 19.04.2006

Mezzo considerato nelle simulazioni delle manovre
Per le viabilita principali il veicolo utilizzato per I'analisi di inscrivibilita ordinaria & I'autoarticolato da 16,50 m.

‘ 16.50 j

12.37
e 6.3 J
| |
Max 90° orizz. ‘ ‘
5 Mak 10° vert.
1.5 2.85 1.3 7
713 1.3 7 3.07

Autoarticolato _

Lunghezza complessiva 16.500m

Larghezza complessiva 2.550m

Tempo sterzata completa 7.00s

Raggio di sterzata da muro a muro 12.500m

SVINCOLO DI BAIANO (lato Sud)

ASSE IS (SV02)
INGRESSO LATO SUD PER SPOLETO

SVINCOLO DI BAIANO (lato Nord)
ASSE IA (SV02)
INGRESSO LATO NORD PER ACQUASPARTA

Rampa monodirezionale D.M. 19.04.2006
ASSE US (SV02)
USCITA LATO SUD DA SPOLETO

Rampa monodirezionale D.M. 19.04.2006
ASSE UA (SV02)
USCITA LATO NORD DA ACQUASPARTA

Rampa monodirezionale D.M. 19.04.2006
ASSE R1 (SV02)
ROTATORIA 1

Rampa monodirezionale D.M. 19.04.2006
ASSE R2 (SV02)
ROTATORIA 2

Rotatoria convenzionale Dg = 40 m D.M. 19.04.2006

ASSE RC (SV02)
RAMO DI COLLEGAMENTO

Rotatoria compatta Dz = 36 m D.M. 19.04.2006

Rampa bidirezionale D.M. 19.04.2006
ASSE IN (SV02)

INCROCIO SUD ROTATORIA 1 (Ramo Collegamento tra

la S.S. 685 esistente e la S.S. 481)

categoria F2 - extraurbana D.M. 5.11.2001
ASSE S (SV02)

RAMO SUD ROTATORIA 1 (Collegamento con via Lenin)

categoria F2 - extraurbana D.M. 5.11.2001

SV02 Rotatoria R1 da asse US ad asse IN- SCHEMA DI MANOVRA 3

ad ass

SV02 Rotatoria

R1 da asse IN

Rotatoria R2 da asse UA ad asse RC -SCHEMA DI MANOVRA 1

Rotatoria R2 da asse RC ad asse IA - SCHEMA DI MANOVRA 2
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ASSE IA (SV02)
SV. BAIANO

INGRESSO NORD

— - —

T ———

TR T

T
LT T

%‘Mg”,‘”,‘“l“‘,“‘,,”’[

il ‘u ‘1; “]\‘ T
£ | } 1

ASSE US
SV. BAIANO

USCITA SUD
Rampa monodirezionale
D.M. 19.04.2006
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ASSE S (SV02)

SV. BAIANO

RAMO SUD ROTATORIA 1
categoria F2 - extraurbana
D.M. 5.11.2001

Rampa monodirezionale-
D.M. 19.04.2006
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ASSE R2 (SV02)
SV. BAIANO

ROTATORIA 2 De =36 m
D.M. 19.04.2006
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ASSE UA (SV02)
SV. BAIANO

USCITA NORD
. Rampa monodirezionale
~D.M. 19.04.2006

—{ ASSE RC (5V02)|
| SV. BAIANOXN

RAMO DI COLLEGAMENTO
Rampa bidirezionale D.M. 19.04.2006
\km 4+040.09 AP

dnas

GRUPPO FS ITALIANE

Direzione Tecnica

S.S 685 "DELLE TRE VALLI UMBRE"
TRATTO SPOLETO - ACQUASPARTA
1° stralcio: Madonna di Baiano-Firenzuola

ASSE RC (SV02)

PROGETTO ESECUTIVO coo. PG143

SV. BAIANO

km 4+040.09 AP

ASSE R1 (SV02)
SV. BAIANO

ROTATORIA 1 De =40 m
D.M. 19.04.2006

RAMO DI COLLEGAMENTO

Rampa bidirezionale D.M. 19.04.2006
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PROGETTAZIONE:

ATl SINTAGMA - GDG - ICARIA

IL RESPONSABILE DELL'INTEGRAZIONE DELLE PRESTAZIONI SPECIALISTICHE:
Dott. Ing. Nando Granieri
Ordine degli Ingegneri della Prov. di Perugia n° A351

IL PROGETTISTA:
Dott. Ing. Federico Durastanti

Ordine degli Ingegneri della Prov. di Terni n° Terni n°A844

IL GEOLOGO:
Dott. Geol. Giorgio Cerquiglini
Ordine dei Geologi della Regione Umbria n°108

IL COORDINATORE PER LA SICUREZZA IN FASE DI PROGETTAZIONE:
Dott. Ing. Filippo Pambianco
Ordine degli Ingegneri della Prov. di Perugia n° A1373

IL GRUPPO DI PROGETTAZIONE:

MANDATARIA: MANDANTI:

2 . !
. GEOTECHNICAL ICARIA

"S | n tO g m O GD DESIGN GROUP societa di ingegneria
Dott.Ing. N.Granieri Dott. Ing.  D.Carlaccini Dott. Ing.  V.Rotisciani
Dott.Arch.  N.Kamenicky Dott. Ing.  S.Sacconi Dott. Ing.  F.Macchioni
Dott.Ing. V. Truffini Dott. Ing.  C.Consorti Geom. C.Vischini
Dott.Arch.  A.Bracchini Dott. Ing.  E.Loffredo Dott. Ing.  V.Piunno
Dott.Ing. F.Durastanti Dott. Ing.  C.Chierichini Dott. Ing.  G.Pulli
Dott.Ing. E.Bartolocci Geom. C.Sugaroni

Dott.Geol. G.Cerquiglini
Geom. S.Scopetta
Dott.Ing. L.Sbrenna
Dott.Ing. E.Sellari
Dott.Ing. L.Dinelli
Dott.Ing. L.Nani
Dott.Ing. F.Pambianco
Dott. Agr.  F.Berti Nulli

Il Responsabile di Progetto
Arch. Pianificatore Marco Colazza

Il Responsabile del Procedimento

Alessandro Micheli
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