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ANDAMENTO PIATTAFORMA
ROTATORIA 2

ANDAMENTO PIATTAFORMA
ASSE PRINCIPALE

Spoleto
Perugia

Curva circolare

PR.= Progressiva vertice altimetrico

L = Lunghezza

Sv = Sviluppo raccordo verticale
T1-T2 = Tangente raccordo verticale

Q= Quota vertice altimetrico

P= pendenza livelletta

D= Differenza di quota

ANDAMENTO ALTIMETRICO

ANDAMENTO PLANIMETRICO:
L= Lunghezza rettifilo

L E G E N D A

R = Raggio 

R = Raggio raccordo verticale

L= Lunghezza livelletta

DP = Differenza di pendenza

P1 = Pendenza livelletta in entrata
P2 = Pendenza livelletta in uscita

LIVELLETTE:

VERTICI:
Vx numerazione vertice

Curva a raggio variabile

L = Lunghezza dell'arco do clotoide
A = Parametro di scala della clotoide 

RAMPA DI USCITA NORD DA CORSIA DIREZIONE ACQUASPARTA

ASSE UA (SV02)
SV. BAIANO
USCITA NORD
Rampa monodirezionale
D.M. 19.04.2006

Q. 313.73

Q. 314.55

Q. 312.21 Q. 312.27
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Spoleto
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Curva circolare

PR.= Progressiva vertice altimetrico

L = Lunghezza

Sv = Sviluppo raccordo verticale
T1-T2 = Tangente raccordo verticale

Q= Quota vertice altimetrico

P= pendenza livelletta

D= Differenza di quota

ANDAMENTO ALTIMETRICO

ANDAMENTO PLANIMETRICO:
L= Lunghezza rettifilo

L E G E N D A

R = Raggio 

R = Raggio raccordo verticale

L= Lunghezza livelletta

DP = Differenza di pendenza

P1 = Pendenza livelletta in entrata
P2 = Pendenza livelletta in uscita

LIVELLETTE:

VERTICI:
Vx numerazione vertice

Curva a raggio variabile

L = Lunghezza dell'arco do clotoide
A = Parametro di scala della clotoide 

RAMPA DI INGRESSO NORD PER CORSIA
DIREZIONE ACQUASPARTA

ANDAMENTO PIATTAFORMA
ASSE PRINCIPALE

TRATTO DI AFFIANCAMENTO
 ALL'ASSE PRINCIPALE

ANDAMENTO PIATTAFORMA  ROTATORIA 2

ASSE IA (SV02)
SV. BAIANO
INGRESSO NORD
Rampa monodirezionale
D.M. 19.04.2006

Q. 312.79 Q. 312.77

Q. 320.94 Q. 320.86

QUADRO D'UNIONE

PROVINCIA :
COMUNE  :

PERUGIA
SPOLETO

SPOLETO

SV02
SVINCOLO DI

BAIANO
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SVINCOLO DI
FIRENZUOLA
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FINE INTERVENTO

SVINCOLO DI BAIANO (lato Nord)
ASSE IA (SV02)
INGRESSO LATO NORD PER ACQUASPARTA
Rampa monodirezionale D.M. 19.04.2006
corsia 4.00 m
banchina 1.00 m
Bitumato 6.00 m

SVINCOLO DI BAIANO (lato Nord)
ASSE UA (SV02)
USCITA LATO NORD DA ACQUASPARTA
Rampa monodirezionale D.M. 19.04.2006
corsia 4.00 m
banchina 1.00 m
Bitumato 6.00 m

06.SVINCOLI
06.02 SVINCOLO DI BAIANO
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