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VERIFICA COMPLESSIVA VELOCITA
VISUALI LIBERE E ANALISI DEL DIAGRAMMA DI VISIBILITA’
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NOTE GENERALI

POSIZIONE OSTACOLI

IN RILEVATO IN TRINCEA CON

LIMITE_OSTACOLO |
—

CIGLIO STRADA

BARRIERA DI SICUREZZA

BARRIERA DI SICUREZZA LIMITE_OSTACOLO

CIGLIO STRADA

L i

IN GALLERIA

LIMITEOSTACOLO

NATURALE SU MURO DI SOSTEGNO

_LMTE OSTACOLD BARRIERA DI SICUREZZA

IN TRINCEA

SU OPERA D’ARTE SENZA BARRIERA

LIMITE_ OSTACOLO |

DI SICUREZZA

LIMITE OSTACOLO |

BARRIERA DI SICUREZZA

NOTA:

- DVL: DISTANZA VISUALE LIBERA PER VERIFICA DISTANZA DI ARRESTO

- DVC: DISTANZA VISUALE LIBERA PER VERIFICA CAMBIO CORSIA

- DVS: DISTANZA VISUALE LIBERA PER VERIFICA SORPASSO

-Da: DISTANZA DI ARRESTO
- Dc: DISTANZA CAMBIO CORSIA
- Ds: DISTANZA PER SORPASSO
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